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WAZNE

Urzadzenie powinno by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac¢ sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzgdzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez

producenta, lub dokonywanie samodzielnych napraw skutkuje utratg uprawnien wynikajgcych
Z gwarancji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowac zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga,
A - uwaga krytyczna.



Niniejsza instrukcja opisuje sposdb montazu modutu KNX-DIM21. Pozostate informacje
dotyczace modutu i jego konfigurowania znajdziesz w petnej instrukcji dostepnej na stronie
www.satel.pl.

1. Opis

Modut KNX-DIM21 jest uniwersalnym dwukanatowym aktorem Sciemniajagcym KNX, ktory
umozliwia ptynne sterowanie zrédtami swiatta o mocy do 300 W na jeden kanat. Aktor moze
wspotpracowac z obcigzeniem rezystancyjnym, indukcyjnym i pojemnosciowym (R, L, C).

A Modut przeznaczony jest do pracy z zasilaniem 230 V AC i nie moze byé¢
stosowany do sciemniania zrédet swiatta zasilanych pradem stalym, poniewaz
grozi to uszkodzeniem modutu i podtgczonego obcigzenia.
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@ zaciski obwodu obcigzenia L1, L2, N, »Z.

N2
@ diody LED informujgce o stanie kanatéw/awariach (¥~ i ® _ Zielone, A — czerwona) —
patrz tabela 1.

Dioda

—:ﬁl?:— ’ A Stan kanatu A/ B
o o et zablokowany (opdznienie startu)

Sec et o synchronizacja z siecig / detekcja obcigzenia
o o [ brak obcigzenia / nieznany typ obcigzenia przed detekcjg
o ° o wytgczony
® (o} o wigczony

Rodzaj awarii

o o > % przecigzenie

2 0- e przegrzanie

o o o awaria zasilania
] ° [ awaria sprzetowa

O — nie $wieci, ® — $wieci, *% — miga.

Tabela 1.

Jezeli zostanie zgloszona awaria sprzetowa, nalezy wylaczyé zasilanie
w obwodzie obcigzenia 230 V AC i zresetowa¢ modul odlaczajagc przewéd
magistrali KNX. Jezeli po wiaczeniu zasilania i restarcie modutu, kanat bedzie


http://www.satel.pl/
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dalej zgtaszat awarie, nalezy odtaczy¢ modut od zasilania i zgtosi¢ usterke do
serwisu. Dalsza praca modutu moze stwarzaé niebezpieczenstwo utraty zdrowia
lub zycia dla obstugujgcego oraz grozi uszkodzeniem modutu i podiagczonego
obciagzenia.

@ przyciski do recznego sterowania kanatami — patrz tabela 2.

Przycisk Obstuga Reakcja
Ny krétkie nacisniecie wigcz
7= dtugie nacisniecie rozjasnij
° krotkie nacisniecie wytgcz
iy dtugie naciéniecie $ciemnij
|
—}o:— + @® krotkie nacisniecie detekcja obcigzenia podtgczonego do kanatu
Modut rozpoznaje nacisniecie przycisku jako dtugie, gdy przycisk jest nacisniety przez czas
dtuzszy niz 1 sekunda.

Tabela 2.

Warto$¢ jasnosci ustawiona przy pomocy przyciskow nie jest zapisywana w pamieci
nieulotnej modutu.
Uruchomienie detekcji podfgczonego obcigzenia za pomocg przyciskow jest mozliwe

tylko wtedy, gdy dla kanatu w programie ETS zostanie wybrany automatyczny sposob
detekcji obcigzenia (patrz petna instrukcja do modutu).

Przyciski wykorzystywane sg rowniez do przywracania ustawien fabrycznych modutu
(patrz ,Przywracanie ustawien fabrycznych modutu”).

@czerwona dioda LED - Swieci podczas nadawania adresu fizycznego przy pomocy
programu ETS. Nadawanie adresu moze by¢ aktywowane recznie przy pomocy
przycisku = na obudowie lub zdalnie z programu ETS.

przycisk programowania (wykorzystywany podczas nadawania adresu fizycznego).
@ zacisk do podtgczenia magistrali KNX.

1.1 Typy obciazen
Modut moze wspotpracowac z nastepujgcymi typami obcigzenia:

'Q' — rezystancyjnym (R),
]]|@ — indukcyjnym (L),
:]Zl@ — pojemnosciowym (C).

Po podtgczeniu napiecia sieciowego modut moze automatycznie rozpoznaé typ
podfgczonego obcigzenia. Sposéb detekcji podtgczonego obcigzenia definiowany jest
oddzielnie dla kazdego kanatu w programie ETS (patrz petna instrukcja do modutu).

A Zaleca sie¢ wykonanie automatycznej detekcji podtaczonego obcigzenia. Wybér
niewtasciwego typu obcigzenia dla kanatu grozi uszkodzeniem modutu
i podfaczonego obciagzenia.

Mozliwe jest taczenie réznego typu obcigzen w ramach grup oswietleniowych podtgczonych
do jednego kanatu. W grupy mozna tgczy¢ obcigzenie rezystancyjne (R) z indukcyjnym (L)
lub rezystancyjne (R) z pojemnosciowym (C). Szczegoétowe informacje znajdziesz w peinegj
instrukcji.

A

Nie mozna taczy¢ obcigzenia indukcyjnego z pojemnosciowym. Podigczenie
tego typu obcigzen do jednego kanatu spowoduje uszkodzenie modutu.




SATEL KNX-DIM21

fr e & [+ e A [ e e X

1.2 Schemat elektryczny wyjsé modutu
Modut posiada dwa niezalezne kanaty dziatajgce na dwoch niezaleznych torach, ktére majg

wspolny punkt neutralny.
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Modut zajmuje 4 pola na szynie DIN (35 mm).

2. Montaz
Wszystkie potlaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylagczonym

A zasilaniu.

Modut powinien byc¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci
powietrza, np. w rozdzielniach elektrycznych na szynie DIN (35 mm).

1. Zamontuj modut na szynie montazowe;j.
2. Podtgcz odbiorniki do zaciskow obcigzenia. Oznaczenie zaciskow znajduje sie na panelu

sterujgcym.




4 KNX-DIM21
i Wszystkie podtfgczenia powinny byc wykonane zgodnie ze schematem podfgczen
(patrz ,Schemat potgczen’).
3. Przy pomocy zacisku przytgczeniowego podtgcz do modutu przewdd magistrali KNX.

Modut zasilany jest napieciem z magistrali KNX i nie wymaga dodatkowego zasilania.

»

~

www.satel.eu/ets.

2.1 Schemat potaczen

Do magistrali KNX wepnij komputer z programem ETS i skonfiguruj modut.

Do konfigurowania modutu wymagany jest komputer z programem ETS w wersji 5.5
lub nowszej, wyposazony w zigcze USB Ilub Ethernet (TCP/IP). Do programu musi
zostac zaimportowany plik aplikacji ETS firmy SATEL, ktéry mozna pobrac ze strony
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Rysunek 4 przedstawia sposoby podtgczenia obcigzenia do modutu:

Iill —tryb wielofazowy,
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[I'i IV — tryb jednofazowy.

Maksymalne obcigzenie, jakie moze zostaC podtgczone do kazdego kanatu wynosi 300 W.
Mozliwe jest podtgczenie obcigzenia tylko do jednego kanatu.

A Nie wolno taczy¢ réwnolegle kanatéw modutu w celu zwiekszenia maksymalnej
mocy obcigzenia (rys. 5). Grozi to uszkodzeniem modutlu oraz podigczonego
obciagzenia.
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3. Przywracanie ustawien fabrycznych modutu

1. Wecisnij jednocze$nie cztery przyciski do sterowania stanem kanatdéw umieszczone
na obudowie modutu (patrz ,,Opis”). Diody sygnalizacyjne umieszczone nad przyciskami
zaswiecy sie.

2. Przytrzymaj wcisniete przyciski do czasu, gdy diody sygnalizacyjne zgasng (okoto
10 sekund). Nastgpi restart modutu i ustawienia fabryczne zostang przywrdocone.

4. Dane techniczne

Zasilanie

Napiecie zasilania (magistrala KNX)..........oooooiiiii, 20...30vDC
Pobor pradu z magistrali KNX........coo e <10 mA
Obwadd obciazenia

NapieCie ZNAMIONOWE Un.......couuiiiiiiiiiie e e e e e e eaa e eeens 230V AC
CZESIOIWOSE SIECI....cciiieiiieii e e e e e e aaanns 50/60 Hz
MakSymalna Strata MOCY ..........uiiiiieeiiiiieici e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e e e e e aaaa e e aeeeeeeennes 4 W
Pobdr mocy W trybi€ QOIOWOSC .....cccvveiieiiiiie e 0,8W

00 b= IS Y/ U SR e, MOSFET
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Maksymalne obcigzenie wyjscia

ZATOWKI ...ttt ettt s ettt e ettt n e e 300 W
Lampy halogenowe HV .........coooiiiiiiiii e 300 VA
Transformatory INAUKCYJNE ......cooc e e 300 W
Transformatory Tronic (€leKtrONICZNE)......cccoeeeeiiiiiiiiieee e 300 W
Lampy HVLED ... typowo 3...60 W
SWiIetlOWKi KOMPAKLIOWE .......c.veeeeeeeeeeeee e typowo 3...60 W
Dopuszczalne obcigzenie mieszane wyjscia
rezystanCyjNno-INAUKCYJNE ......cciiiiii e e e e 20...300 VA
rezystanCyjno-POJEMNOSCIOWE.........eiieeiiiiiiiiiiiaee e e e e eeeeeei e e e e e e e eaaaa e 20...300 W
Maksymalne obcigzenie Urzgdzenia ..............uoieiiiiiiiiiiciiie e 600 W/ VA
Potaczenia
Maksymalny przekro] PrzeWOdU ............uuiiiiiiiiiiiiiiiiie e ean e eees 2.5 mm?
Maksymalny moment dOKr€CaJgCY ........ccovvriiiiiiiiii e 0.5 Nm
Parametry KNX
Maksymalny czas reakcCji Na telegraml............uuuuuuuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e <20 ms
Maksymalna liczba obiektéw komunikacyjnyCh ... 58
Maksymalna liczba adreSOW grupOWYCH ...........uuuuuueiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiib bbb eeeeeeeeees 256
MaksSymalna lICZDA ASOCIACHH .....uuuuuruuuiiiiiiiiiiiiiiiitiiiiii bbb banennenene 256

Inne parametry

ZAKIeS tEMPETALUN PIACY ......cceeiiiiiiieiee ettt 0°C...+45°C
Zakres temperatur dla sktadowania/transSportu ............cccccceviiiiiiiiii -25°C...+70°C
StOPIEN OCNIONY [P ... P20
Liczba POl N@ SZYNI€ DIN.......uuuiiiiiiiiiiiiiii bbb nne 4
Wymiary ODUOWY ..........oooiiiiiiiiiiii 70 x 92 x 60 mm
1= PP 160 g

Przekroczenie wartosci granicznych parametréow pracy modutu moze
spowodowac jego uszkodzenie i stanowi¢ zagrozenie dla zdrowia lub zycia.
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